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Kl Delta Learning
Projektvorstellung



KIDELTA

LEARNING

Scalable Al for Automated Driving

VDA Leitinitiative autonomes und vernetztes Fahren
Kl Familie und ithre Projekte

Skalierbarkeit von KI  Typische Domain-Anderungen
Delta Learning

Transfer Learning, Didaktik, Automotive -Tauglichkeit
Beispielansatze in Delta Learning Innovationen

Projektstrukturplan  Interaktion der Teilprojekte
Projektmeilensteine



Kl Delta Learning als Tell der
Kl Familie




VDA Leitinitiative autonomes und vernetztes Fahren

Im Rahmen der VDA Leitinitiative gehen die fihrenden Unternehmen der
deutschen Automobil- und Zulieferindustrie innovative Wege der kooperativen
Technologieentwicklung. Die von der Leitinitiative entwickelten  Projektfamilien
adressieren die fur die Wettbewerbsfahigkeit besonders wichtigen

Forschungsfelder der Entwicklung von Kinstlicher Intelligenz  und der

Verifikation und Validierung hochautomatisierter Fahrfunktionen .

Wegweisend fur sicheres autonomes Fahren

VDA Leitinitiative %




Uberblick: Aktuelle Projekte der VDA Leitinitiative ‘

@City AF| 01.07.2018 330.06.2022 | 48 Monate

@City| 01.09.2017 331.08.2021| 48 Monate

s KiData Tooling | | 01.04.2020 331.03.2023 | 36 Monate
G () Delta Learning | 01.01.2020 331.12.2022 | 36 Monate
G Kl Absicherung | 01.07.2019 330.06.2022 | 36 Monate
Wi SET Level | 01.03.2019 $28.02.2022| 36 Monate
224 J40224% VM| 01.07.2019 530.06.2023| 48 Monate
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/7 Pegasus Familie %44 KI Familie



Die Kl Familie und ihre Projekte ‘

KI WISSEN Entwicklung von
Methoden fur die Einbindung von
Wissen in maschinelles Lernen

KI ABSICHERUNG Methoden
und MaBnahmen zur Absicherung

von Kl-basierten Wahrnehmungs-

funktionen fur das automatisierte

Fahren

Ki

Methoden und Werkzeuge zur
Erweiterung und Transformation

Kl DATA TOOLING Methoden
und Werkzeuge fur das Generieren und
vorhandener KI-Module autonomer Veredeln von Trainings-, Validierungs-
Fahrzeuge auf neue Domanen und und Absicherungsdaten fur

komplexe Szenarien KI-Funktionen autonomer Fahrzeuge




Die KI meistern: Von der Datenerzeugung zur Absicherung ‘

Skalierbrkeit
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Budgets und Workforce der KI-Projekte
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Vision und Ziele



Mit kiinstlicher Intelligenz wollen wir besser fahren als der Mensch ‘

Fahren Erhobene Manuelle Annotierte Training Modell
Daten Annotation Daten
s @
-, |
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— Sehen —)— Verstehen —)— Entscheiden —)— Handeln ———

Die Kl und das Maschinelle Lernen kdnnen bei allen vier Teilaufgaben erfolgreich eingesetzt werden.
Vor allem in der Perzeption und der Pradiktion werden hervorragende Ergebnisse erzielt.
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Was Menschen intelligenten Maschinen noch voraushaben ‘

In kurzer Zeit viel sehen Effektiv lernen Selbststandig weiterlernen

4 Lernkurve ‘
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Schnell skalieren:
Der Mensch ist in der Lage, sich schnell an neue Situationen anzupassen

und standig weiter zu lernen
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Die Kl skalieren: ‘

Anforderungsanderungen effizient in das Training einbeziehen

Die Dynamik des Anwendungsfeldes Automobil: Esbesteht enormer zeitlicher und personeller Aufwand flr
die anwendungsspezifische Datenerfassungsowie das Neutrainieren der algorithmischen Modelle. Ziel ist
es, diese Lernabhangigkeit von Daten zu verringern.
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